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Modul 2-25: MODELLIERUNG UND REGELUNG VON ROBOTERN ETIT-244 

Turnus 
Jährlich zum WS 

Dauer 
1 Semester 

Studienabschnitt 
3. Semester 

LP 
5 

Präsenzanteil 
35 h 

Eigenstudium 
115 h 

1 Modulstruktur 
Nr. Element / Lehrveranstaltung Typ SWS 
1 Modellierung und Regelung von Robotern Vorlesung V 2 
2 Modellierung und Regelung von Robotern Übung Ü 1 

2 Lehrveranstaltungssprache 
Englisch  

3 Lehrinhalte 
1. Räumliche Transformation 
2. Direkte und inverse Kinematik 
3. Differentielle Kinematik und Inverse Kinematik Algorithmen 
4. Dynamik  
5. Bewegungsregelung 
6. Kraft- und Impedanzregelung 
7. Robotics System Toolbox und Robot Operating System 
Literatur 
Siciliano, Sciavicco: Robotics: Modelling, Planning and Control (alternativ: Sciavicco, Siciliano: 
Modelling and Control of Robot Manipulators) 
Siciliano, Khatib: Springer Handbook of Robotics 

4 Kompetenzen 
Nach erfolgreichem Abschluss des Moduls, beherrschen die Studierenden die Grundlagen der 
Modellierung und Regelung von Robotern. Die Studierenden können Aufgabenstellungen in der 
Robotik einordnen und selbständig mit eigenständig ausgewählten Methoden lösen. 

5 Prüfungen  
Modulprüfung: mündliche Prüfung (max. 40 Minuten) oder Klausur (max. 180 Minuten)* 
Studienleistungen: keine 
 
*Die genauen Prüfungsmodalitäten werden spätestens zur 2. Veranstaltung bekannt gegeben.  

6 Prüfungsformen und –leistungen 
 Modulprüfung   Teilleistungen 

 

7 Teilnahmevoraussetzungen 
Keine 

8 Modultyp und Verwendbarkeit des Moduls 
Wahlpflichtmodul im Masterstudiengang „Elektrotechnik und Informationstechnik“, Studien-
schwerpunkt „Robotik und Automotive“. Wahlpflichtmodul im Masterstudiengang Wirtschaft-
singenieurwesen, empfohlener Schwerpunkt „Informationstechnik“ und „Elektrische Energie-
technik“, Referenzmodulnummer: MB-312 

9 Modulbeauftragte/r 
apl. Prof. Dr. rer. nat. Frank Hoff-
mann 

Zuständige Fakultät 
Fakultät für Elektrotechnik und Informationstechnik 


